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内燃機関よりスムーズな“走り”を実現するEV･･･EV最大のネックである電池問題を解決する“走行中給電”!
・「トルク応答性が高速かつ正確」「発生トルクを正確に把握可能」「IWMを用いればタイヤ各輪分配配置が可能」
「回生制御が可能」等内燃機関にはない優れた走りについて解説。
・さらに重い電池を大量に搭載する必要のない画期的な技術である走行中給電について
国内外のエキスパートが詳解!
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